STEROWNIK STALEJ MOCY URT-10

PRZEZNACZENIE
Sterownik URT-10 przeznaczony jest do kontroli i regulacji pradu plynacego przez silnik
odbiorczy. Regulacja pradu odbywa sie posrednio poprzez zmiana czestotliwosci
przemiennika sterujacego silnikiem zadawczym.
Sterownik znajduje zastosowanie w przemysle spozywczym, paszowym i chemicznym.
Wszedzie tam gdzie material, podawany dozownikiem wyposazonym w silnik zadawczy o
regulowanej predkosci, spada na zespoly robocze urzadzenia napedzanego silnikiem
odbiorczym powodujac zmiany obciazenia silnika.

WIDOK OGOLNY

Sterownik wykonany jest w obudowie o stopniu ochrony IP20 o
nastepujacych wymiarach:
' 105 x 90 x 75 mm
’ (dlug x szer x wys )
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Zastosowany regulator jest regulatorem o pracy ciaglej i charakterystyce statyczne;j.
Regulator posiada 2 tryby pracy:

Prace automatyczna —o regulowanym czasie odpowiedzi (reakcji) na zmiane obciazenia
silnika odbiorczego

Prace reczna - o stalym, natychmiastowym czasie odpowiedzi (reakcji).

Sterownik wyposazony jest w nastawiany ogranicznik obciazenia bedacy aktywnym w
obydwu trybach pracy.

Dodatkowo sterownik wspélpracuje z potencjometrem ktéry umozliwia plynna regulacje
obciazenia od minimum do obciazenia nastawionego.

W przypadku gdy mimo pelnego wysterowania przemiennika czestotliwosci
(maksymalnych obrotéw silnika zadawczego) prad plynacy przez przekladnik (odpowiada to
pradowi plynacemu przez silnik odbiorczy) wynosi ponizej 30% wartosci ustawionej zostaje
zalaczony alarm braku obciazenia.

Jest to sytuacja ktora w wiekszosci wypadkéw wymaga interwencji obslugi i dlatego
skasowanie tego alarmu odbywa sie recznie.

Sterownik wyposazony jest réwniez mozliwosc kontroli zewnetrznych urzadzen
wspolpracujacych i w przypadku braku ich gotowosci czasowego zatrzymania silnika
zadawczego.

ZASADY DOBORU PRZEKLADNIKA
Sterownik URT-10 powinien wspélpracowac z przekladnikiem pradowym PRAD/5A i mocy
minimalnej 3 VA ktérego prad maksymalny jest wiekszy lub rowny nominalnemu obciazeniu
silnika. W zaleznosci od mocy silnika odbiorczego zaleca sie stosowanie nastepujacych
przekladnikow:

Moc silnika kW 15 18,5 22 30 37 45 55 75 90

Typ przekladnika 50/5 50/5 50/5 75/5 75/5 100/5 150/5 150/5 200/5

Dla innych mocy silnika przekladnik nalezy dobrac indywidualnie.

USTAWIENIE PARAMETROW STEROWNIKA

Ogranicznik pradowy W sterownika ustawiany jest przelacznikami Wi.

Jego zadaniem jest niedopuszczenie do wzrostu pradu silnika odbiorczego powyzej
nominalnej wartosc.

Ustawienie parametrow ogranicznika nalezy rozpoczec od okreslenia pradoéw znamionowych
silnika odbiorczego In i przekladnika Ip. lloraz tych pradéw stanowi wartosc ogranicznika i
wynosi: W = Ip/ In

Np. stosujac silnik odbiorczy 45 kW o pradzie nominalnym 85A i przekladniku 100/5 wartosc
ogranicznika wynosi: W = 100/85=1,176



Nastepnie nalezy ustawic przelaczniki Wi wg ponizszego wzoru: W=1+ S wi

gdzie:

w8= 0,016 w7=0,032
w6=-0,064 wb5=0,125
w4=0,250 w3=0,500
w2=1,000 w1=2,000

W powyzszym przykladzie dla silnika odbiorczego 45 kW nalezy zalaczyc przelacznik W5,
W7 i W8. Ze wzgledu na skokowa regulacje nastawione ograniczenie pradowe wynosi
100/ (1+0,125+ 0,032 + 0,016 ) =85,2 A

Dodatkowym parametrem sterownika podlegajacym ustawieniu jest czas odpowiedzi
(czas reakcji) ktéry mozna przybierac wartosci: 0, 30, 60, 90 s.
Dluzszy czas reakcji wskazany jest wtedy gdy niewielka zmiana ustawien silnika
zadawczego powoduje gwaltowne zmiany silnika odbiorczego.
Ustawienie czasu reakcji w pozycje 0 odpowiada pracy recznej.
Fabrycznym ustawieniem czasu reakcji jest 60s.

DANE TECHNICZNE

Napiecie zasilania 220V AC +10% 50Hz

Pobér mocy 5W

Napiecie znamionowe izolacji 400V AC

Temperatura pracy +5 do +35°C

Wilgotnosc wzgledna < 80%

Uchyb statyczny do 2% regulowany

Czas regulaciji ustawiany 30 s lub 60 s

Stopien ochrony IP20

Montaz na szynie standardowej 35mm
wg. DIN EN 50022

Szerokosc 6 moduléw

Maksymalny przekrdj zaciskow laczeniowych 2,5 mm?

Masa 0,1 kg

INFORMACJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA:
Gdy sterownik jest podlaczony do zasilania, jego elementy i
podzespoly sa pod napieciem.
Dotykanie ich grozi porazeniem.
I Urzadzenie zostalo zaprojektowane zgodnie z normami IEC.
[ ]

Zasilanie sterownika musi zostac wylaczone przed kazda
elektryczna lub mechaniczna interwencja dotyczaca samego
sterownika jak i instalacji.
Podlaczenie i naprawy sterownika winno byc wykonywane tylko
przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje.

UWAGA
Sterownik URT-10 musi byc traktowany jako podzespdl. Nie jest to urzadzenie gotowe
do uzytku w sensie zgodnosci z normami europejskimi (EN104 dotyczacymi
bezpieczenstwa maszyn, EN50081 i 82 dotyczacymi  kompatybilnosci
elektromagnetycznej). Obowiazkiem uzytkownika lub instalatora jest zapewnienie
zgodnosci zainstalowanego urzadzenia z normami.

DOSTAWCA:
TESTMER Warszawa S.A.
05-816 Michalowice Reguly Al. Powstancéw Warszawy 43
tel. 0-22 723-52-78, 723-39-84



